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DESCRIPTION 
DISPOSITIF DE CHARGEMENT 
[0001] La presente invention se rapporte aux 
dispositifs de chargement, dechargement de supports 
d' informations dans des appareils d' enregistrement 
et/ou de reproduction des informations qu' ils portent 
et concerne plus particulierement ceux effectuant de 
fagon autonome la mise en position operative, 
inoperative desdits supports d' informations" sur leurs v 
moyens d' entralnement et de lecture. L' invention 
s' applique a tout support d' informations , notamment 
ceux sensiblement rigides, dotes d'une peripherie 
circulaire, comme les disques dits compacts, les 
disques DVD,... les supports souples ou rigides, 
eventuellement contenus dans des boitiers de forme 
circulaire ou parallelepipedique . 

[0002] De nombreux dispositifs du genre decrit ci- 

dessus ont ete mis sur le marche, notamment ceux 
mettant en oeuvre des rouleaux pingant le disque comme 
decrit dans le brevet EP 0177232. Cependant, la 
surface externe de. ces rouleaux, generalement pourvue 
de caoutchouc pour entrainer le disque, voit s'y 
incruster des particules solides qui, lors de la 
rotation des rouleaux, peuvent rayer la surface des 
disques avec pour consequence de reduire sensiblement 
la qualite de la lecture des informations qu' ils 
portent . 

[0003] Un autre mecanisme, tel celui de la 
demanderesse objet du brevet US 4.513.409, est 
largement utilise mais le mouvement helicoldal mis en 
ceuvre requiert de 1'espace a la peripherie du disque 
ce qui le rend moins facile a incorporer dans des 
appareils compacts. 
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[0004] Un autre dispositif , tel celui de la 
demanderesse objet du brevet US 4.682.320, assure un 
roulement du disque sur sa peripherie mais comme 
celle-ci comporte des bavures de moulage, ce roulement 
tend a abraser cette peripherie et done a liberer les 
bavures dont certaines se deposent sur le disque ou 
s'.incrustent dans le caoutchouc du moyen de roulement 
ce qui est nefaste. 

[0005] Le but de 1' invention est done de remedier 

aux inconvenients precites en proposant un dispositif 
de chargement de support d' informations cooperant avec 
celui-ci sur une* surface limitee de sa peripherie, 
evitant tout mouvement relatif entre le dispositif et 
le support d' informations et qui soit compact, simple, 
bon marche, facile a mettre en oeuvre et excessivement 
fiable. 

[0006] Un autre but de l 1 invention est de proposer 
un dispositif ■ d 1 un encombrement tres reduit. 

[0007] Un autre but de 1' invention est de proposer 
un dispositif assurant egalement le damage du support 
d' informations sur ses moyens d' entrainement . 

[0008] En vue de la realisation de ces buts, le 

dispositif objet de l f invention est essentiellement 
caracterise par le contenu de la revendication 
principale. 

[0009] L' invention ressortira d'une description 

detaillee, non limitative, donnee ci-apres d'un mode 
de realisation prefere auquel diverses ameliorations, 
modifications peuvent etre appbrtees sans pour autant 
sortir du cadre de l 1 invention et pour laquelle : 

- la figure 1 est une vue de dessus sommaire d'un 
appareil muni du dispositif de 1' invention en position 
inoperative d' insertion ou d' ejection du support 
d' informations, 



2003/0206 

3 

- la figure 2 est semblable a la figure 1, le 
dispositif de chargement ayant saisi le support 

d' informations, 

- la figure 3 est semblable a la figure 2, le 
dispositif ayant libere le support d' informations au- 
dessus de sa position operative, 

- la figure 4 est semblable a la figure 3, 
■l'appareil etant en position operative/de lecture, 

" - la figure 5 est une coupe partielle et a plus 
grande echelle du dispositif de la figure 4, selon le 
plan de coupe A-A avec representation partielle des 
moyens d'entrainement et de clamage du support 
d' informations, 

- la figure 6 est semblable a la figure 5, le 
dispositif ayant saisi un support d' informations , 

- la figure 7 est une coupe partielle et a plus 
grande echelle d'un element du dispositif selon le. 
plan de coupe B-B de la figure 3, 

- la figure 8 est semblable a la figure 7, les 
elements etant dans la position representee aux 
figures 4, 5. 

[0010] Comme montre en detail aux figures 1 a 6, le 
dispositif de 1' invention met en oeuvre un systeme de 
prehension 10 comportant de preference deux elements 
11, 12 (figure 5), mobiles l'un par rapport a 
1' autre ; dans 1'exemple decrit ces elements sont des 
disques maintenus ecartes par un moyen approprie, 
avantageusement elastique 13 tel un ressort. De 
preference, les surfaces 21 en vis-a-vis des deux 
elements 11, 12 possedent un coefficient d' adherence 
eleve et dans la realisation decrite, ces surfaces 
sont munies d' une gorge 22 emprisonnant une courroie 
24 en caoutchouc surplombant legerement chaque 
surface. De preference, ces courroies 24 sont de 
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section carree'ou rectangulaire, tandis que les gorges 
22 sont legerement inclinees pour que les courroies 24 
agissent par un effet de coin sur le bord peripherique 
du support 40. Ces surfaces pourraient egalement etre 
partiellement ou entierement recouvertes de 
caoutchouc, de feutre ou de toute autre matiere ayant 
un coefficient d' adherence similaire. La peripherie 
desdits elements 11, 12 possede de preference un 
prof il . incline ou en biseau 14 pour faciliter, guider 
1' insertion d'un support 40 d' informations , ici un 
disque compact, entre eux deux. Le profil des deux 
elements 11, 12 est sensiblement circulaire mais tout 
autre profil tel qu'en arc, lineaire,... est possible. 
[0011] Les. deux elements 11, 12 sont' montes 

librement sur un axe 16 visse sur un moyen de 
deplacement 20 tel un bras mobile. Ce montage est 
avantageux car il n' y a, pendant le chargement/ 
dechargement , aucun mouvement relatif entre le support 
d' informations 40 et les deux elements 11, 12.; tout 
mouvement relatif ayant. lieu entre le bras 20 et 
lesdit.s elements 11, 12 qui tournent librement autour 
de l'axe 16. -De ce fait, meme si une " impurete se 
trouvait positionnee sur l'un des elements 11, 12 ou 
entre 1'une des courroies 24 et le support 
d' informations 40, elle ne pourrait jamais causer la 
moindre rayure sur le support 40 puisqu'elle resterait 
parfaitement immobile par rapport audit support 40. 
[0012] Dans le mode de realisation decrit et comme 

montre aux figures 5, 6, un moyen de . commande 30, 
telle une coulisse ou tout autre moyen approprie, est 
solidaire du bras 20 et peut y effectuer un mouvement 
relatif grace a des tetons 31, qu'il porte et qui 
passent au travers de gorges 51, pratiquees dans le 
bras 20. Ce mouvement relatif est, dans le mode de 
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realisation decrit, . commande par un axe 32 fixe a une 
extremite du moyen de commande 30 et cooperant avec 
une gorge 52 (figures 1 a 4) pratiquee dans un element 
70 fixe porte par le chassis 1 de l'appareil. Comme on 
le comprend aisement, ce mouvement relatif pourrait 
etre commande par de nombreux autres moyens, par 
exemple une gorge placee pres de 1' autre extremite de 
la coulisse> une came, eventuellement un ressort en 
epingle, un element electromagnetique , un micro- 
moteur... Cette coulisse 30 porte une languette 34 
fixee a 1'aide des tetons 31 et positionnee entre 
ladite coulisse et le bras 20 (figures 5, 6). 
L' extremite de cette coulisse 34 situee pres des 
elements mobiles 11, 12 est pliee de fagon a presenter 
deux pattes 37 en forme de « V » situees de part et 
d'autre de l'axe 16 qui, lors du mouvement relatif de 
la coulisse 30 et done de la languette 34, appuient 
sur ou s'ecartent de la surface superieure de 
1' element 11 pour le rapprocher ou 1' eloigner de . 
1' element 12 en agissant a 1/ encontre ou en le 
soumettant a 1' action du ressort 13. 

[0013] Comme montre aux figures 1 a 4, le bras 20 
pivote autour d'un axe 26 porte par le chassis 1 et 
est mu par un moyen d' entrainement , dans le cas 
present, un sous-ensemble fixe au chassis 1 compose 
d'un micro-moteur 71 actionnant par 1' intermediaire 
d'un train d' engrenages une courroie 72 (figures 1, 2) 
ici, crantee et sans fin, ou tout autre moyen 
approprie, ceci n'etant qu' accessoire pour 
1' invention. 

[0014] Lors du chargement d'un disque 40 (figure 
1), 1' utilisateur l'intro.duit par la fente frontale de 
l'appareil, les elements 11, 12 etant dans la position 
de la figure 5 et le pousse jusqu'aux moyens de 
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detection 73 optique, electronique ou mecanique de la 
presence du disque. Dans un mode prefere, cette 
detection se fait optiquement a l'aide de .moyens 
classiques incorpores a 1'un des deux elements 11, 12, 
de preference 1' element fixe 12. Suite a cette 
detection, le micro-moteur 71 est alimente et la 
courroie 72, a laquelle est attachee le bras 20, en se 
deplagant assure une rotation du bras autour de l'axe 
2 6 dans le sens horlogique. Lors de ce mouvement, - 
l'axe 32 parcourt le profil de la gorge 52 et 
notamment sa partie 52A imposant a la coulisse 30 et. 
done a la languette 34 un mouvement relatif dans le 
sens de la fleche F ; ainsi les pattes 37, en se. 
deplagant, viennent appuyer sur la face superieure de 
1' element 11 (figure 6). Celui-ci se rapproche done 
de 1' element 12 et emprisonne le disque 40 entre les 
deux courroies 24 sur une surface excessivement 
limitee situee a sa peripherie. En poursuivant son 
deplacement, l'axe 32 parcourt la partie 52B.du profil 
de ,1a gorge 52' et la rotation du bras 20 deplace les 
elements 11, 12 et done le disque 40, guide par des 
rails lateraux 78, 79, vers l'interieur de l'appareil 
de la position representee a la figure 2 a celle 
representee a la figure 3, Lors de ce mouvement, les 
elements 11, 12 et le support- 40 d' informations 
peuvent,.' si necessaire, tourner librement autour de 
l'axe 16 et done suivre . n' importe quel chemin de 
chargement, notamment celui occupant le moins d'espace 
ce qui est tres avantageux pour des appareils 
compacts. Lorsque le. disque 40 arrive* a proximite de 
la position d' enregistrement /de. reproduction, l'axe 32 
parcourt la partie 52C de la gorge 52 (figure 3), ce 
qui deplace la coulisse 30 et la languette 34 dans le 
sens inverse de la fleche F . Ainsi, les pattes 37 
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quittent la surface superieure de 1' element 11 qui est 
repousse par le ressort 13 vers le haut ce qui 
1'ecarte de 1' element 12 et ainsi libere le disque 40 
positionne au-dessus de ses moyens d' entrainement 
100 ; le niveau de la surface 21 de 1' element 12 etant 
situe tres legerement au-dessus de celui des moyens 
d' entrainement 100, La rotation du bras 20 se 
poursuit sur quelques degres pour degager entierement 
les elements 11, 12 du disque 40 qui est ainsi depose 
sur ses moyens d' entrainement et done peut etre 
librement entraine en rotation (figures 4, 5). 
[0015] De preference, des moyens sont prevus pour 

associer et/ou synchroniser le systeme de prehension 
10 avec 'un moyen de maintien .ou damage 80 du disque 
40 sur ses moyens d' entrainement 100 de fagon a ne 
requerir aucun mecanisme additionnel- 

[0016] Dans 1'exemple decrit, les moyens de damage 

80 sont constitues d'un bras 82, pivotant egalement 
autour de 1' axe 26 et comprenant un plateau 84 porte 
par une languette 86 flexible (figures 1, 5 et 6) et 
passant au travers d'une ouverture 87 pratiquee dans 
le bras 82. Cette languette 8 6 subit 1' action d'un 
moyen de commande 90, telle une butee (figures 7, 8) 
fixee sur le bras 20. Comme montre aux figures 1 a A, 
le bras 82 est lie au bras 20 par un ressort 92 tandis 
qu'une butee 94 fixee sur le bras 20 limite le 
mouvement du bras 82 tant dans le plan horizontal que 
dans le plan vertical. 

[0017] Lors de la rotation du moyen 20, celui-ci, 
par I 7 intermediaire du ressort 92, entraine le bras 82 
en rotation autour de l'axe 26 tandis que 1' arete 90A 
du moyen de commande 90 maintient la languette 86 a un 
niveau haut (figure 7), done le plateau de damage 84 
ecarte du disque 40 (figure 6) . Puis, le bras 82 voit 
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sa rotation stoppee par une butee 98 positionnee sur 
1' element fixe 70 a proximite de la gorge 52. Le 
mouvement de rotation du bras 20 se poursuivant, la. 
butee 90 se deplace par rapport a la languette 8 6 ce 
qui la libere puisque 1' arete 90A lui permef de 
descendre a son niveau bas puis 1' arete 90B lui -impose 
une pression vers le bas (figure 8), ce qui amene le 
plateau de damage 84 a plaquer le disque 40 sur son 
moyen d'entrainement 100. (figure 5) . Le disque est 
done clame et tant la lecture que 1' enregistrement 
d' informations a sa surface peuvent etre effectues. 
[0018] Lors du d.echargement d'un disque 40, les 

operations decrites ci-dessus se deroulent de la meme 
fagon mais dans l'ordre inverse. En effet, le micro- 
moteur 71 est actionne et assure un deplacement de la 
courroie 72 dans le sens horlogique done une rotation 
du bras 20 dans le sens. ant i-horlogique . Comme montre 
a la figure 7, le profil 90A de la butee 90 agit sur 
la languette 86 pour la relever et done ecarter le 
plateau 84 du moyen de damage du disque 40. 
Simultanement , 1' element 12 et notamment son profil 14 
engage le. disque qui se trouve alors degage de son 
moyen d'entrainement 100. L'axe 32 en parcourant la 
partie 52C du profil de la gorge 52 (figure 3) impose 
a la coulisse 30 un mouvement relatif dans le sens de 
la fleche F ; ainsi les pattes 37, en coulissant, 
viennent appuyer sur la face superieure de 1' element 
11 qui en se rapprochant del' element 12 emprisonne la 
peripherie du disque 40. En se poursuivant, la 
rotation du bras 20 deplace le disque 40 vers la -fente 
frontale de l'appareil- ; ledit disque etant toujours 
guide par les rails lateraux 78, 79. Arrive a 
proximite de la position d' ejection (figure 2), l'axe 
32 parcourt la partie 52A de la gorge 52 ce qui 
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deplace la coulisse 30 dans le sens inverse de la 
fleche F. Ainsi, les pattes 37 quittent la surface 
superieure de 1' element 11, alors repousse vers le 
haut par le ressort 13 ce qui libere le disque 40 ■ 
alors qu' il depasse de la fente frontale de l'appareil 
(figure 1) pour permettre. sa prehension par 
1' utilisateur . On. remarque que 1' orifice" central du 
disque est avantageusement . positionne a l'exterieur de 
l'appareil permettant done a 1' utilisateur de saisir 
le disque par cet orifice pour eviter de. toucher sa ou 
ses surfaces porteuses d' informations . - « 

[0019] . Le mouvement de rotation du bras 20 autour 
de son axe 26 n'est qu' un exemple de mode de 
deplacement ; il est en effet envisageable que le bras 
20 effectueun deplacement sensiblement lineaire, par 
exemple pour assurer le chargement de supports 
d' informations. 40 de tailles differentes (par exemple 
diametres differents) . ■■ 

[0020] Un avantage decoulant du principe meme du 

dispositif objet de 1' invention est que tous les 
Elements decrits ci-dessus et relatifs au chargement 
d'un support d' informations sont positionnes au-dessus 
dudit support laissant ainsi totalement libre l'espace 
situe en des.sous de celui-ci ce qui permet notamment 
d'ut'iliser tout moyen d' entrainement et de lecture 
disponible. Ainsi, il y a en dessous du niveau du 
support d' informations une totale liberte 
d' installation . 
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Legende des references dans les figures 



1 chassis fixe 

10 systeme de prehension 

11, 12 elements mobiles 

13 moyen elastique, ressort . 

14 prof il incline 
16 axe 

20 moyen de deplacement, bras 

21 surface 

22 gorge 

24 courroie. 

26 axe ' 

30 moyen de commande, coulisse 

31 teton 

32 axe 

34 languette 

37. patte 

40 support d' informations, disque 

51 gorges • 

52 gorge 

52A, 52B, 52C partie de 52 

7 0 element fixe 

71 micro-moteur 

72 courroie 

73 moyen de detection 
78, 79 rails lateraux 
80 moyens de damage 
82 bras 

8 4 plateau de damage 
8 6 languette 

8 7 ouverture 

90 moyen de commande, butee 
90A, 90B aretes de 90 

92 moyen de liaison 

94 butee 

98 butee 

100 moyen d'entrainement 
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REVEND I CATIONS 

1. Dispositif de chargement de support 

d' informations (40) comprenant un systeme de - 
prehension (10) dudit support ' const itue de deux 
elements (11, 12) mobiles l'un par rapport a 1' autre' 
et associes a un moyen de deplacement (20) , 
caracterise en ce que ces deux elements (11, 12) sont 
montes librement sur le moyen de deplacement (20) et 
associes a un moyen de commande (30) leur assurant un 
mouvement relatif lors de 1' actionnement du moyen de 
deplacement (20) . 

2. Dispositif selon la revendication principale, 
caracterise en ce que le moyen de commande (30) 
effectue un mouvement relatif par rapport au moyen de 
deplacement (20). 

3. Dispositif selon la revendication principale, 
caracterise en ce que le moyen de commande (30) est 
compose d 7 elements (37) qui, lors du mouvement 
relatif, cooperent . av'ec l'un des elements mobiles (11, 
12) pour le rapprocher respect ivement 1' eloigner de 
l'autre element mobile (11, 12). 

4. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce qu'au 
moins l'un des elements mobiles (11, 12) -est soumis a 
1'actlon de moyens elastiques (13). 

5. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que les 
elements mobiles (11, 12) sont montes librement sur un 
axe ( 16) . 

6. Dispositif selon. l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que les 
elements mobiles (11, 12) possedent un profil (14) 
peripherique sensiblement incline^et des surfaces (21) 
de prehension du support (40) . 
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7. Dispositif selon 1'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le 
systeme de prehension (10) emprisonne une surface 
limitee situee a la peripherie du support 

d' informations (40) . 

8. Dispositif . selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le 
dispositif de chargement est associe a des moyens de 
damage (80) du support (40) en position operative pa 
1' intermediaire de moyens de liaison (92) le liant au 
moyen de deplacement (20) . 

9. Dispositif selon la revendication 8, 
caracterise en ce que le moyen de deplacement (20) 
porte un moyen de commande (90) cooperant avec les 
moyens de damage (80) pour le faire passer entre ses 
niveaux haut et bas . . 

10. Dispositif selon la revendication 9, 
caracterise en ce que le mouvement relatif entre le 
moyen de deplacement (20) et les moyens de damage 
(80) assure 1' actionnement du moyen de commande (90) 
pour faire passer lesdits moyens de damage de leur 
niveau haut a leur niveau bas et vice-versa. 

11. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes,. caracterise en ce que le 
moyen de deplacement (20) et/ou les moyens de damage 
(80) pivotent autour d'un axe (26) fixe. . 
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FIG.1 
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FIG. 3 
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